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O FIRMIE

ABOUT THE COMPANY

mmm  PRZEDSIEBIORSTWO HAK Sp. z 0.0. dziata w branzy maszyn i urzadzen dla firm réznych branz z Polski

Lz
A

i catego swiata. Specjalizuje sie w projektowaniu i produkciji jednostkowych, odpowiadajacych

indywidualnym potrzebom rozwiazan transportu bliskiego — dZzwignic oraz dedykowanych im torowisk.
Firma posiada status Centrum Badawczo-Rozwojowego, bedacy potwierdzeniem licznych badan
zwigzanych z opracowywaniem i wdrazaniem nowoczesnych rozwigzan technicznych. Interdyscyplinar-
na grupa specjalistéw dynamicznie reaguje na postep techniczny, podnoszac innowacyjnos¢, funkcjo-
nalnos¢ oraz bezpieczeristwo produktéw. Firma posiada certyfikowany system zarzadzania jakoscig
oraz uprawnienia niezbedne do modernizaciji i napraw urzadzen podlegajacych dozorowi technicznemu.

v’ Projektowanie, produkcija, ekspertyzy i modernizacja jednostkowych
urzadzen transportu bliskiego (UTB).

Projekty, ekspertyzy i modernizacje torowisk UTB.

Dostosowywanie urzgdzen transportu bliskiego do zgodnosci
z wymaganiami zasadniczymi.

Projektowanie zaawansowanych rozwigzar z zakresu automatyzacji
proceséw produkcyinych i magazynowych.

Technologie inteligentnego sterowania urzadzeniami i maszynami.

Optymalizacja proceséw pomocniczych w procesach zautomatyzowanych.

SR NN NEN

Projektowanie oraz wdrazanie rozwigzan technicznych umozliwiajgcych zaawansowane
manipulowanie tadunkiem w procesach produkcji i magazynowania.

PRZEDSIEBIORSTWO HAK manufactures machines and equipment for Polish and foreign companies
from various industries. It specializes in the design and production of one-off handling solutions —
cranes and crane rails - corresponding to the individual needs.

The company has the status of the Research and Development Centre due to its numerous research
projects related to the development and implementation of new technological solutions. An inter-
disciplinary group of specialists dynamically react to technological progress, increasing innovation,
functionality and safety of its products. The company has had a certified quality management system
since 1998 and formal qualifications necessary to modernize and repair equipment subject to techni-
cal inspection.

v’ Design, manufacture, expertise and modernization of one-off solutions for lifting,
transport and handling materials.

Design, manufacture, expertise and modernization of rails for handling equipment.
Adjusting handling equipment for compliance with the essential requirements.

Design of advanced solutions in the field of automation of production process and storage.
Intelligent machine control technologies.

Optimisation of auxiliary processes in automated processes.

LK

Design and implementation of technical solutions to enable advanced handling
operations in the production processes and storage.




StOWO WSTEPNE

INTRODUCTION

Platformy transportowe to zaawansowane technologicznie, specjalistyczne rozwigzanie z zakresu
wewnatrzzaktadowego transportu poziomego, usprawniajgce przemieszczanie materiatow,
produktéw, komponentéw i maszyn. Umozliwia obstuge proceséw montazowych, a takze
sprawne skomunikowanie réznych czesci zaktadu badz pojedynczych stanowisk,
zwiekszajac wydajnosc oraz bezpieczenstwo pracy.

Oferujemy platformy transportowe samobiezne oraz szynowe, produkowane z wykorzystaniem
nowoczesnych rozwigzan z zakresu zasilania i sterowania. Urzadzenia naszej produkcji powstaja
z uwzglednieniem potrzeb uzytkownika, zaréwno pod wzgledem udzwigu, wielkosci powierzchni

tadunkowej, jak i innych parametréw, decydujacych o ich roli w procesach technologicznych.

Sprawdz, jak dziatamy!

1. Wstepne rozpoznanie potrzeb 7. Przygotowanie projektu S
i wymagan. wykonawczego — mechanicznego, §
2. Analiza proceséw i dopasowanie R ZiseRlibucowianceh, 8
rozwigzania technicznego. 8. Zakup komponentdéw i podzespotdw. (@)
3. Przygotowanie oferty 9. Produkcja urzadzenia z zastosowaniem E
techniczno-ekonomicznej. wysokiej jakosci materiatow. w0
4. Uszczegotowienie specyfikacii 10. Transport na miejsce montazu. 8
techniczne. P - )
1. Przeprowadzenie proéb obcigzeniowych, (o
5. Opracowanie ostatecznej ruchowych i eksploatacyjnych. Q.
(SRl rozwiazapia; 12. Przygotowanie i dostarczenie niezbednej
6. Omowienie oraz uzgodnienie dokumentaciji techniczno-ruchowe;.
koncepciji z Klientem. : . )
13. Serwis gwarancyjny i pogwarancyjny.

Transport platforms are a technologically advanced, specialized solution for in-house horizontal EfE

transportation, improving the transition of materials, products, components, machines. It enables
handling of assembly processes, as well as efficient communication of various parts of the plant or
individual workstations, increasing efficiency and safety at work.

We offer self-propelled platforms and rail powered trolleys, using modern power supply and control
solutions. Our devices are designed taking into account the needs of the user, both in terms of capaci-
ty size of the loading area, as well as other parameters determining their role

in technological processes.

Check how we work!

1. Initial identification of needs 8. Purchase of components and m
and requirements. subassemblies. 8

2. Process analysis and finding an 9. Production of the device using high o
appropriate technical solution. quality materials. E

3. Preparation of a technical 10. Transport to the installation site. -
| BIEEITLIS ke, 1. Conducting load tests, test runs E

4. Specification of the technical details. and performance tests. @)
5. Development of the concept 12. Preparation and delivery of necessary g
of the solution. technical documentation. o

x

6. Discussion and agreement on 13. Warranty and post-warranty service. Q.

the concept with the customer.

7. Preparation of detailed mechanical,
electrical and construction designs.



PLATFORMA TRANSPORTOWA SAMOJEZDNA
SELF-PROPELLED TRANSPORT PLATFORM

A L

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

| Samobiezng platforme transportowa zaprojektowano do przemieszczania ciezkich lub
wielkogabarytowych tadunkéw w obrebie zaktadu. Uktad jezdny stanowig skretne kota
z powtoka niebrudzaca, odporne na odksztatcenia pod dtugotrwatym obcigzeniem. Plat-
forme wyposazono w sygnalizacje swietlng i dzwiekowa oraz ultradZzwiekowe czujniki
wykrywajace potencjalne przeszkody na torze jazdy. Dodatkowym wyposazeniem
platformy moga by¢ elementy stabilizujace potozenie tadunku.

B This self-propelled transport platform is designed for carrying heavy or large-
size loads within the plant. The wheelset is comprised of steerable wheels with
a non-marking coating, resistant to deformation under long-term loading.
The platform is equipped with acoustic and visual warning devices and

ultrasonic sensors detecting potential obstacles on the track. It may ‘3

also be equipped with elements stabilizing the position of the load.

PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements 25000 kg

zgodnie z wymaganiami
WYMIARY/DIMENSION in accordance with the requirements 3100 mm x 1 900 mm
ZASILANIE / POWER SUPPLY akumulator / generator / ind'ukcyjr)e (bgzprzewodowe) akumulator
battery / generator / inductive (wireless) battery
STEROWANIE / CONTROL
PREDKOSC JAZDY / SPEED

UDZWIG / CAPACITY

radio / kaseta / tryb automatyczny radio
radio / control pendant / automatic mode radio

zgodnie z wymaganiami

in accordance with the requirements max. 30 m / min.




PLATFORMA TRANSPORTOWA SAMOJEZDNA
SELF-PROPELLED TRANSPORT PLATFORM

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

Samojezdng platforme transportowg zaprojektowano do przewozu fadunkoéw w postaci
ram podawczych w badaniach wytrzymatosciowych wewnatrz zaktadu. Uktad jezdny
stanowig skretne kota odporne na duze obcigzenia. Duza powierzchnia tadunkowa
platformy jest wyposazona w demontowalne podpory, stabilizujace tadunek i utrzy-
mujace go w wymaganej pozycji pionowej lub poziomej. Urzadzenie wyposazono
w dZzwiekowa oraz swietlng sygnalizacje ostrzegawcza, zapewniajaca
bezpieczenstwo osdb z obstugi oraz otoczenia.

This self-propelled transport platform is designed for in-plant transpor- EfE
tation of loads in the form of infeed frames used in strength tests. The
wheelset [s comprised of steerable wheels resistant to heavy loads.
The large platform loading surface is equipped with removable
supports, stabilizing the load and keeping it in the required vertical
or horizontal position. The device is equipped with acoustic and
visual warning devices, ensuring the safety of operating and
maintenance personnel, as well as persons in the area near
the platform.

PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO

5 zgodnie z wymaganiami
UDZWIG / CAPACITY in accordance with the requirements 16 000 kg

o ZSie zomegenior 6500 x3600
e sy oty
e st v ey
o v mimn |




PLATFORMA TRANSPORTOWA SAMOJEZDNA
SELF-PROPELLED TRANSPORT PLATFORM

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

Platforme samojezdna zaprojektowano do transportu zestawow kotowych taboru szyno-

wego. Powierzchnia platformy jest wyposazona w tor o rozstawie odpowiadajgcym
parametrom tadunku, z przestawnymi blokadami. Zestawy kotowe pokryte sa biezniag

z poliuretanu - materiatu niebrudzacego posadzke hali. Zastosowanie przemien-
nika czestotliwosci zapewnia ptynny start, hamowanie oraz regulacje predkosci

jazdy. Platforma ma uruchamianag automatycznie sygnalizacje $wietlng i dZwie-
kowa oraz awaryjny przycisk umozliwiajacy natychmiastowe zatrzymanie.

PARAMETR
PARAMETER

UDZWIG / CAPACITY

This self-propelled platform is designed for transporting rolling stock
wheelsets. The platform surface is equipped with a track suitable to the
load parameters, with adjustable locks. The wheelsets of the platform

are covered with a non-marking polyurethane tread. A frequency
converter ensures smooth start, braking and speed regulation. The
platform has automatically activated acoustic and visual signal-

ling systems and an emergency stop button.

WYMIARY / DIMENSION

ZASILANIE / POWER SUPPLY

ZAKRES * ZDJECIE
RANGE PHOTO
zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements 12000 kg
zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements 3000 mm x 4 000 mm
akumulator / generator / indukcyjne (bezprzewodowe) akumluator
battery / generator / inductive (wireless) battery

STEROWANIE / CONTROL

radio / kaseta / tryb automatyczny
radio / control pendant / automatic mode

radio / awaryjnie kaseta
radio / control panel pendant
in an emergency

PREDKOSC JAZDY / SPEED

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements

max. 20 m / min.




PLATFORMA TRANSPORTOWA SAMOJEZDNA DO KREGOW
SELF-PROPELLED TRANSPORT PLATFORM FOR COILS

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

Samojezdng platforme transportowg zaprojektowano do przewozu fadunkoéw w postaci
/N kregéw w obrebie zaktadu. Powierzchnie tadunkowa wyposazono w zintegrowane
A - pola odktadcze, stabilizujace potozenie kregdw. Uktad jezdny stanowia skretne kota
: ; TR z powtoka poliuretanowa, przystosowane do nawierzchni betonowej. Platforma
zasilana jest prostoliniowa petlg indukcyjng, osadzona w posadzce. Urzadzenie
wyposazono w czujniki zblizeniowe oraz sygnalizacje $wietlno-dZzwiekowa,
zapewniajaca bezpieczenstwo obstugi oraz otoczenia.

‘oocntkan

N

The self-propelled transport platform is designed to transport coils within EJ&
the plant. The loading area is equipped with integrated load'’s position
stabilizers. The wheelset is comprised of steerable wheels with
a polyurethane coating, adapted to the concrete surface. The plat-
form is powered by a rectilinear induction loop embedded in the
floor. The device is equipped with proximity sensors and acoustic
and visual warning devices, ensuring the safety of operating
and maintenance personnel.

PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO

5 zgodnie z wymaganiami
UDZWIG / CAPACITY in accordance with the requirements 40 000 kg

oSS e 7000 x 2400
smuatr genertr e erprsuodous) et

R TR
o v s-tomimn, |




PLATFORMA TRANSPORTOWA / PRZYCZEPA DO ROLEK
TRANSPORT CART / TRAILER FOR ROLLERS

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

g Platforme transportowa bez napedu zaprojektowano do przemieszczania umieszczo-
nych na nim rolek mtyna weglowego przy zastosowaniu ciagnika w postaci wozu samo-
jezdnego, bedacego na wyposazeniu zaktadu. Urzadzenie jest wyposazone w zestaw
sprzezonych ze sobg par kot skretnych, a takze w elementy stabilizujace, przystoso-
wane do ksztattu i gabarytéw tadunku. Woéz wyposazono w podstawowe elementy
sygnalizacji Swietlnej. Jest rowniez przystosowany do pofaczenia w 4-czesciowy
ciag z analogicznymi urzadzeniami.

EEE The transport car is designed to carry coal pulveriser rollers and pulled by
a self-propelled tractor - part of the plant’s equipment. The device is
equipped with a set of paired swivel wheels, as well as stabilizing ele-
ments adapted to shape and size of the load. The car is equipped with
basic visual warning devices. It can also be combined with similar
transportation devices to form sets of up to 4 units.

PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements 20000 kg

oSS e 3500 x 2400
| |
m

UDZWIG / CAPACITY




PLATFORMA TRANSPORTOWA / PRZYCZEPA
TRANSPORT CART / TRAILER

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

Platforma transportowa bez napedu zaprojektowano do przemieszczania ta- [l
dunkéw z zastosowaniem ciggnika w postaci wozu samojezdnego, bedacego
na wyposazeniu zaktadu. Urzadzenie jest wyposazone w jedng o$ kotowa
skretng oraz jedng stata. Ruchomy dyszel umozliwia swobodny skret.
Powierzchnie tadunkowa wytozono deskami. W&z zabezpieczono
hamulcem postojowym oraz tasma odblaskowa.

A transport cart is designed to move loads with the use of Eka
a self-propelled tractor - part of the plant’s equipment. The
device is equipped with one steering wheel axle and one fixed
axle. Movable drawbar allows free turning. The loading area
/s lined with boards. The car is secured with a parking
brake and reflective tape.

PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements 13 000 kg

o ZSie zomegenior 5000 x200
| |
| |

UDZWIG / CAPACITY




PLATFORMA OMNIKIERUNKOWA PSK HAK
OMNIDIRECTIONAL TRANSPORT PLATFORM PSK HAK

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

s Platforma transportowa PSK HAK to urzadzenie wielokierunkowe i multi- ¥ Mobilnos¢ - jazda we wszystkich kierunkach
funkcjonalne. Zastosowanie uktadu jezdnego w postaci kot MECANUM
pozwala na swobodne manewrowanie platforma w ograniczonej
przestrzeni. Uzyte rozwiazania techniczne, umozliwiajace wyposaze-
nie odpowiednie do potrzeb, stanowiag o potencjale platformy ¥’ Ergonomia - sprawna obstuga i sterowanie
w procesach technologicznych réznego typu.

v Elastycznose - tatwa zmiana kierunku ruchu w ograniczonej przestrzeni

2 Potencjat — dostosowanie projektu do potrzeb
v Bezpieczenistwo - sygnalizacja swietlna i dzwiekowa ‘

BE The PSK HAK transport platform is a highly manoeuvrable v Mobility - driving in all directions
and multifunctional device. Fitted with MECANUM 4 Flexibility - easy change of direction in limited space
wheels, it can freely manoeuvre in a limited space, while
other technical solutions enable it to be equipped
as needed and thus used in various technological ¥ Ergonomics - efficient operation and control
processes. v’ Safety - traffic lights and sound signals

v Potential - adapting the project to special needs

PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO

UDZWIG / CAPACITY max. 80 t 3 000 kg

zgodnie z wymaganiami
WYMIARY/DIMENSION in accordance with the requirements 1500 mm x 2 000 mm
ZASILANIE / POWER SUPPLY akumulator / generator / mdykcyme (be;przewodowe) akumluator
battery / generator / inductive (wireless) battery
radio / kaseta / tryb automatyczny radio / awaryjnie kaseta
STEROWANIE / CONTROL radio / control panel pendant =
PREDKOSC JAZDY / SPEED

radlio / control pendant / automatic mode in an emergency

zgodnie z wymaganiami

in accordance with the requirements max. 25 m / min.
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UNIWERSALNOSC - PRZYKLADOWE ZASTOSOWANIA
VERSATILITY - EXEMPLARY APPLICATIONS

TECHNOLOGIA UKELADU JEZDNEGO - KOLA MECANUM
CHASSIS’ TECHNOLOGY - MECANUM WHEELS

JAZDA WE WSZYSTKICH KIERUNKACH
DRIVING IN ALL DIRECTIONS

S o— \ ——




PLATFORMA TRANSPORTOWA SZYNOWA
RAIL TRANSPORT PLATFORM

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

Platforme szynowa do ogdlnego zastosowania zaprojektowano jako czes¢ systemu obstugi

komory specjalistycznych badan materiatowych. Urzadzenie porusza sie po prostolinio-
wym torowisku, wyposazono je w sygnalizacje $wietlng i dzwiekowg oraz uchwyty do
podwieszenia na dZzwignicy. Praca platformy skorelowana jest z systemem sterujacym

pracg bramy komory badan.

BEE The general purpose rail transport platform is designed as part of the operating
equipment in a chamber for specialist material testing. The device moves on P
a rectilinear track, it is equipped with acoustic and visual signalling devices & 7
and brackets for lifting it with a crane. The platform is synchronized with the = LSS 3

system controlling the test chamber gate.

PARAMETR
PARAMETER

UDZWIG / CAPACITY

ZAKRES
RANGE

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements

e
R =

* ZDJECIE
PHOTO

15 000 kg

WYMIARY / DIMENSION

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements

4 500 mm x 1 500 mm

ZASILANIE / POWER SUPPLY

kablozwijak / prowadnik kablowy / akumulator / generator / indukcyjne (bezprzewodowe)
cable drum / cable drag chain / battery / generator / inductive (wireless)

kablozwijak
cable drum

STEROWANIE / CONTROL

radio / kaseta / tryb automatyczny
radio / control pendant / automatic mode

kaseta
control pendant

PREDKOSC JAZDY / SPEED
14

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements

max. 20 m / min.




-

:

PLATFORMA TRANSPORTOWA SZYNOWA DO KREGOW
RAIL TRANSPORT PLATFORM FOR COILS

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

fa)

Platforme szynowa zaprojektowano do transportu kregow tasm stalowych w wygrodzone] [l
strefie w obrebie hali. tadunek umieszczany jest w pryzmie stabilizujacej. Pozioma o$
kregu pozycjonowana jest za pomoca hydraulicznego mechanizmu unoszacego plat-
forme wozu na ustalong wysokos¢, co umozliwia kontrole jego potozenia. Rozwiaza-
nie wyposazono w sygnalizacje dZwiekowa i $wietlna, uruchamiajaca sie wraz
Z rozpoczeciem pracy wozu.

The rail transport platform is designed for transporting steel coils in a fenced El=
zone within the hall. The load is placed on a stabilizing V-shaped platform.
The horizontal axis of the coil is positioned by a hydraulic mechanism
lifting the platform to a specific height, which allows controlling the
position of the coil. The solution is equipped with acoustic and visu-
al warning devices, which are activated when the platform starts

working.
PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO
5 zgodnie z wymaganiami
UDZWIG / CAPACITY in accordance with the requirements 10000 kg

SIS Tt 209 mm 1470
it v o st g s bammmiow | prowadne oy
e ko o ey
o ZEcie omegmnir o 20m i

15
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PLATFORMY TRANSPORTOWE SZYNOWE
RAIL TRANSPORT PLATFORMS

—

N
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* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

e Platforma do transportu elementow wielkogabarytowych oraz wielkomasowych zaprojek-
towano do przemieszczania korpusow generatoréw w procesie ich produkcji oraz montazu.
Przemieszczaja sie po torowisku prostoliniowym w obrebie hali. Tego typu urzadzenia sa
wyposazane w sygnalizacje swietlng i dZzwiekowa, a takze w elementy umozliwiajace
stabilne posadowienie tadunku na czas transportu.

EEE Rall transport platforms for large-size and heavy loads are designed for carrying
generator bodies during their production and assembly. The platforms move
along a straight rail track in the hall. They are equipped with acoustic and
visual warning devices as well as elements stabilizing the load during trans-
port.

* ZDJECIE
PARAMETR ZAKRES PHOTO
PARAMETER RANGE
1 2.
UDZWIG / CAPACITY zgodnie z wymaganiami 80 000 kg 310 000 kg

in accordance with the requirements

zgodnie z wymaganiami
WYMIARY / DIVIENSION in accordance with the requirements 7 000 mm x 2 600 mm | 5700 mm x 4 700 mm

kablozwijak / prowadnik kablowy / akumulator / =

ZASILANIE / POWER SUPPLY generator / indukcyjne (bezprzewodowe) akumulator kablozwijak
cable drum / cable drag chain / battery / generator / inductive (wireless) battery cable drum
STEROWANIE / CONTROL r'adlo / kaseta / tryb automatyczny rad!o rad!o

radio / control pendant / automatic mode radio radio

PREDKO$S DY / SPEED

zgodnie z wymaganiami

in accordance with the requirements max. 20 m / min. max. 4,14 m / min.




PLATFORMA TRANSPORTOWA SZYNOWA
RAIL TRANSPORT PLATFORM

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

Platforme szynowa zaprojektowano do transportu fadunkéw pomiedzy nawami hali  jed
produkcyjnej. Dwa kota napedowe sterowane sa przez przemiennik czestotliwosci, co
umozliwia ptynny start, hamowanie i regulacje predkosci jazdy. Urzadzenie wyposazo-
no w sygnalizacje swietlng i dZzwiekowa, aktywujaca sie wraz z rozpoczeciem pracy,
a takze przycisk zatrzymujacy platforme w chwili nagtego zagrozenia.

1 The rail transport platform is designed for transporting loads between the aisles S
2 of the production hall. The two drive wheels are controlled by a frequency
converter, which allows smooth start, braking and speed regulation. The
trolley is equipped with acoustic and visual warning devices, activated at

the start, as well as a button stopping the platform in the event of an
immediate risk.

PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO

5 zgodnie z wymaganiami
UDZWIG / CAPACITY in accordance with the requirements 60 000 kg

S T 5500mmx 2000
bt i o st st ey b oz
e e ey
e max 20 i
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PLATFORMA TRANSPORTOWA SZYNOWA DO SMIGLOWCOW
RAIL TRANSPORT PLATFORM FOR HELICOPTERS

R OTMICZE POGOTOWIE ”A U

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

g Platforma szynowa zaprojektowana do transportowania smigtowcow ze strefy ladowa- P
nia do wnetrza hangaru. Konstrukcja urzadzenia zostata zabezpieczona przed dzia- A e
taniem catorocznych czynnikéw zewnetrznych, jest roéwniez odporne na dziatanie e
uzywanych srodkéw chemicznych, takich jak paliwo czy srodki do odladzania. _ '
Komunikacja pomiedzy urzadzeniem i brama hangaru odbywa sie droga radio- -
wa. Platforme wyposazono w awaryjny naped reczny, a takze sygnalizacje
Swietlng i dZzwiekowa.

EEE The rail transport platfom designed to transport helicopters from the
landing area to the interior of the hangar. The design of the device P\
has been protected against all-year-round external factors, it is also G
resistant to the chemicals such as fuel or deicing agents. Com- '
munication between the device and the hangar gate is via radio.
The device is equipped with an emergency manual drive, as
well as light and sound signals.

PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements 4500 kg

S T 55004000
b o st s e o st
18

UDZWIG / CAPACITY

radio / kaseta / tryb automatyczny kaseta
radio / control pendant / automatic mode control pendant

zgodnie z wymaganiami

in accordance with the requirements max. 20 m / min.
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PLATFORMA TRANSPORTOWA SZYNOWA DO SKRZYN t ADUNKOWYCH
RAIL TRANSPORT PLATFORM FOR LOAD CONTAINERS

ddidig

umu«?mm iiii'li'li_l_ i

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

: e Platforme szynowa zaprojektowano do transportu skrzyn tadunkowych w obszarze hali

4 produkcyjnej. Powierzchnie tadunkowa pokryto blachg ryflowang oraz zabezpieczo-

| no barierkami ochronnymi dla stabilizacji tadunku podczas jazdy. tadowanie kon-

teneréw odbywa sie w sposéb automatyczny. Kota platformy szynowej wy-

posazono w ostony ze szczotkami zgarniajacymi. Rozwiazanie wyposazono

w sygnalizacje dzwiekowa i Swietlng oraz czujniki zblizeniowe, zabezpiecza-
jace przed najazdem wozu na przeszkode.

The railtransport platform designed to transportload containers in the area
of the production hall. The loading surface is covered with a perforated
plate and secured with protective barriers to stabilize the load while
driving. Containers are loaded automatically. The wheels of the rail
carare equipped with covers with scraping brushes. The solution is
equipped with sound and light signals as well as proximity sensors

The device is equipped with acoustic and visual warning devi-

ces and proximity sensors to prevent the vehicle from hit-

ting an obstacle.

PARAMETR ZAKRES * ZDJECIE
PARAMETER RANGE PHOTO
zgodnie z wymaganiami 5000 kg

UDZWIG / CAPACITY in accordance with the requirements

S T 2500 1400
ettt o o s st s b
e s ety e
R e e 20m i
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PLATFORMA TRANSPORTOWA SZYNOWA DO KADZI
RAIL TRANSPORT PLATFORM FORM VATSS

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

e Platforme  szynowa, przystosowana do pracy w hali oraz na zewnatrz

zaprojektowano do transportu dwdéch kadzi z gorgcym zuzlem. Urzadzenie zostato wy-
posazone w pryzmatyczne podpory, umozliwiajace stabilne posadowienie kadzi, a takze
przesuwne ostony, chronigce tadunek przed dziataniem warunkdéw atmosferycznych.
Wodzwyposazonowuruchamiangautomatyczniesygnalizacje Swietlngiakustyczngoraz
ultradZzwiekowe czujniki ruchu zabezpieczajace przed wjechaniem na przeszkode.

PARAMETR
PARAMETER

UDZWIG / CAPACITY

This rail transport platform is designed for carrying two vats with hot slag
inside and outside the hall. The device is equipped with prismatic supports
that stabilize the vats, as well as sliding covers protecting the load against
weather conditions. The trolley is also equipped with automatically
activated acoustic and visual signalling devices and ultrasonic motion
sensors to prevent collisions with obstacles.

ZAKRES
RANGE

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements

* ZDJECIE
PHOTO

30 000 kg

WYMIARY / DIMENSION

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements

6 100 mm x 2 400 mm

ZASILANIE / POWER SUPPLY kabl

STEROWANIE / CONTROL

/ prowadnik y / akumulator / generator / indukcyjne (bezprzewodowe) akumulator
cable drum / cable drag chain / battery / generator / inductive (wireless) battery
radio / kaseta / tryb automatyczny radio
radio / control pendant / automatic mode radio

PREDKOSC JAZDY / SPEED

zgodnie z wymaganiami
in accordance with the requirements

max. 30 m / min.




PLATFORMY TRANSPORTOWE SZYNOWE DO OCYNKOWNI
RAIL TRANSPORT PLATFORMS FOR GALVANISING PLANT

& %)

""l
y

* Parametry przedstawionego urzadzenia w tabeli ponizej / For device parameters see the table below.

Platformy szynowe do transportu trawers zaprojektowano do przemieszczania osprzety |
pomiedzy etapami procesu cynkowania. Wyposazono je w elementy umozliwia-
jace stabilne posadowienie i przemieszczanie trawers z obcigzeniem i bez obcigze-
2 nia oraz ostrzegawcze systemy sygnalizacji Swietlnej i dZwiekowej. Urzadzenia
sg zabezpieczone przed szkodliwym dziataniem warunkéw zewnetrznych
panujacych w ocynkowni.

Rail transport platforms are designed to carry the equipment between the EfE
stages of the galvanizing process. They are equipped with elements sta-

A bilizing the beams at rest and movement with and without load. Their
) i equipment also includes acoustic and visual warning systems. The de-
o vices are protected against the influence of external conditions in the

production area of galvanizing plants.

* ZDJECIE
PARAMETR ZAKRES PHOTO
PARAMETER RANGE
1 2.
5 zgodnie z wymaganiami
UDZWIG / CAPACITY in accordance with the requirements 15000 kg 7000 kg

zgodnie z wymaganiami
WYMIARY / DIMENSION in accordance with the requirements 21 000 mm x 2200 mm | 7 000 mm x 1 480 mm
kablozwijak / prowadnik kablowy / akumulator / - e
ZASILANIE / POWER SUPPLY generator / indukcyjne (bezprzewodowe) kablozwijak kablozwijak
cable drum / cable drag chain / battery / generator / inductive (wireless) cable drum cable drum
STEROWANIE / CONTROL r'adlo / kaseta / tryb automatyczny rad!o rad!o
radio / control pendant / automatic mode radio radio
AR zgodnie z wymaganiami . .
PREDKOSC JAZDY / SPEED in accordance with the requirements max. 20 m / min. max. 20 m / min.
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INNOVATIONS IN CRANES TECHNOLOGY
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